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Рис. 1. Опрокидыватель 

 

 

 



 
 

Рис. 2. Опрокидыватели автоматические OA – 1,5 кг и  ОА – 2 для расцеп-

ляемых составов вагонеток емкостью соответственно 1,5 и 2 м: 

а – вид сбоку; б – вид со стороны входа вагонеток; в – вид сверху; 

г – план фундаментных болтов; 1 – рама под опрокидыватель; 2 – рама под 

привод опрокидывателя; 3 – барабан; 4 – приводные ролики; 

5 –поддерживающие ролики; 6 – стопоры опрокидывателя; 7 – механизм 

включения барабана; 8 – привод ЭГП механизма включения барабана; 

9 – механизм пропуска вагонеток через опрокидыватель без разгрузки;  

10 – привод ЭГП механизма пропуска вагонеток через опрокидыватель без 

разгрузки 

 
 



 

 

 

Механизм работы кругового автоматического опрокидывателя 
 



 
 

 

Рис. 4. Цепной толкатель типа ТУ 

 
Примечание: без скобки указаны размеры тол-

кателя ТЦ-600В, а в скобках – ТЦ-900В 



 

 



 
 



 
 

 



 

 



 
 

 



 
 

 
 

 



 

 

 

Рис. 16. Путевые тормоза ПТ-5 и ПТ-6: 

А – рама; Б – электрогидравлический привод; В – тормозные лыжи;  

Г – амортизатор; Д –  приводной вал; Е – подставка для рельсов 



 

 

Рис. 17 


